Regimuri tranzitorn ale masiniu
SINCrone

Modificarea unghiului intern



Regimul de motor al masinii sincrone

Diagrama vectoriala in regim de motor
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Pornirea motorului sincron

- cu motor de lansare, urmat de sincronizare fina,
- pornire prin reducerea frecventei,
- pornirea in asincron
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Autosincronizarea

Conditii initiale: It | S |
cuplu rezistent T, =T, 058 é \
alunecarea s, ; turatia n<ng o6 B I
cuplul sincron T, =0 04
Ipoteze: ool
- excitatia se cupleazdla®=0, J & |4 | , o fral
- dupa cuplarea excitatiel 1 =ct, _— 3 4
Ecuatia de echilibru a cuplurilor “ Punctul A
’ D n < ng
(
dw 0=0,
J——=1%1,-1 =1, \} T.=T,
at ( Punctul B
Punctul C s=0, n=n > | n<ng
Tas :Oa 0= 6C9 | | 0= 6B9
t [sec] Tr < Tas 4 TS

- Conditi1 de autosincronizare T,>0



Modificarea brusca a sarcinii masinii sincrone

C

C%Z

25 /] ‘\

15

= N\
20

AC]|/ \

C%l

5

0

» \
/ ;

0,0, |0,

0 20 40 60 80 100120140 160180

C ==\
C,, 25 V = \\
AC, /’ \
15 \

C%l

! \

0, 0, 0

0 20 40 60 80 100120140 160180




Incarcarea brusca a masinii sincrone
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Determinarea sarcinili maxime
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Determinarea unghiului 0

Energiile cinetice sunt egale n =n

Ecuatia miscarii: J d*6

Variatia energiei cinetice dw, do _d { J (MTI
2-p

C=AT —=— -
dt dt dt dt

Energia cinetica creste cand 0, < 0 < 0Og
0, ] |
W,y = j AT -d6 Suprafata hasurata vertical
0

A

Energia cinetica scade cand 05 < 0 < O,

% Suprafata h t orizontal
Wae = jAT.dQ uprafata hagurata orizonta
0

B



Marirea stabilitatii dinamice
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