
Regimuri tranzitorii ale maşinii
sincrone

Modificarea unghiului intern



Regimul de motor al maşinii sincrone
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Diagrama vectorială în regim de motor
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Pornirea motorului sincron

- cu motor de lansare, urmat de sincronizare fină,
- pornire prin reducerea frecvenţei,
- pornirea în asincron
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Autosincronizarea
Condiţii iniţiale:
cuplu rezistent Tr = Tas

alunecarea s0 ; turaţia n < nS
cuplul sincron Ts =0

Ipoteze:
- excitaţia se cuplează la θ = 0,
- după cuplarea excitaţiei iE = ct, 3 4
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n < nS

θ = 0,

Tr < Tas + Ts

Punctul B
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θ = θB,

Td >0

Punctul C s = 0, n = nS
Tas =0, θ = θC, Ts > Tr

Td >0 Condiţii de autosincronizare



Modificarea bruscă a sarcinii maşinii sincrone
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Încărcarea bruscă a maşinii sincrone
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Determinarea sarcinii maxime
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Determinarea unghiului θD

Energiile cinetice sunt egale n = ns

Ecuaţia mişcarii:
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Energia cinetică creşte când θA < θ < θB
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Mărirea stabilitatii dinamice
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