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Comanda pompelor in functie de
debit elimind, in principiu, recipientele
de hidrofor din statiile de pompare si,
dupa unii autori, se considera ca este
mai economica decat comanda in
functie de presiune.

Costul de investitie al statilor de
pompare cu recipienti de hidrofor este,
in general, cu 25...35 % mai mare de-
cat costul de investitie al statiilor fara
recipienti, ca in cazul comenzii pompe-
lor functie de debit.

Costul consumului de energie de
pompare este in general mai mare in
cazul comenzii functie de debit decat
in cazul comenzii funciie de presiune.
Alegerea solutiei care trebuie adoptata
se va face pe baza unui calcul tehnico-
economic comparativ.

Reglajul dependent de debit din fig.
IV.5.1 presupune o curgere continua in
reteaua de alimentare cu apa, astfel ca
el nu poate fi aplicat pentru toate pom-
pele, deoarece, in cazul in care nu
existd consum sau la un consum foarte
mic instalatia nu mai poate functiona.

in acest caz este nevoie de combi-
narea comenzii functie de debit cu co-
manda functie de presiune.

Prima pompa va fi comandata de
presiune, iar cea de-a doua in functie
de debit.

Pentru pompa de baza este indicat
sa se foloseasca o pompa cu caracte-
ristica debit-presiune accentuat des-
cendentd, nu aplatizata, si cu un debit
mic. Aceasta va permite utilizarea co-
menzii functie de presiune si cu un
ecart optim intre presiunea de pornire
si presiunea de oprire, deci cu un con-
sum redus de energie electrica si toto-
data un volum mic al recipientului de
hidrofor.

in fig. IV.5.7 este redata schema teh-
nologica cu aparatura de automatizare
pentru instalatia descrisa mai sus, in
care s-a prevazut o pompa de rezerva
numai pentru pompa de baza, avandu-
se n vedere fiabilitatea ridicata a ac-
tionarii cu variator de turatie.

Adaptorul de debit FT ofera la iesire
un semnal unificat 0...10 mA, proporti-
onal cu debitul masurat de detectorul
FE, care este aplicat pe intrarea
analogica a variatorului de turatie FZ.

Schema de comanda aferenta este re-
data in fig. IV.5.8, in care circuitele 1...12
sunt identice cu circuitele corespun-
zatoare din schema de comanda aferenta
statiei de pompare cu o pompa activa si
una de rezerva din fig. IV.5.2.

Schema de comandad exemplificatad
utilizeaza pentru comanda pompei P3 in

functie de debit un variator de turatie
care functioneaza pe principiul reglarii
directe a cuplului (DTC - Direct Torque
Control), tehnologia fiind dezvoltata de
firma ABB care livreaza acest tip de
variator incepand din anul 1995.

Acest principiu de reglare elimin3,
practic, tahometrul si necesitatea unei

bucle de reactie inversa de la acesta.

Schema bloc de principiu a acestui
tip de variator de turatie este redata in
fig. IV.5.9.

Specific acestui regulator este ca
incorporeazéa un bloc de calcul numeric
in care este programat modelul adaptiv
al motorului.
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Fig. IV.5.7. Statie de pompare cu o pompa activa gl una de rezerva
actionate In functie de preslune sl o a trela pompé actionata in functie

de deblt, cu variator de turatie.
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Flg. IV.5.8. Schema de comanda aferent3 statiel de pompare din fig. IV.5.7.
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Fig. IV.5.9. Schema-bloc de principiu a variatorulul de turatie FZ.

L1 So

L

=R

N3
S\ FE

!
|
|
|
} N\ \Ki
|
| L C LFe
! X X X
l.
\‘ééw .
i
3_1...--4 ---------------- S G -

Punere sub  Alimentare pompa
Tensiune P, (pornit/oprit)

Fig. IV.5.10. Automatizarea statiel de pompare din fig. IV.5.7.
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Acest model se autoacordeaza in pri-
mele cateva secunde de la pornirea
motorului, iar cu valorile pe care le pri-
meste la intrare (curentul pe linia de ali-
mentare a motorului, tensiunea la intra-
rea in inverter si starea switch-urilor) si
cu valorile presetate, determina valorile
actuale ale: turafiei motorului, fluxului
statoric si cuplului, valori actuale care
constituie marimile de intrare in com-
paratoarele regulatoarelor prevazute in
blocul de reglare pentru aceste marimi.

in schema de comanda din fig. IV.5.8
se pune in functiune variatorul de
turatie la comutarea cheii S1 pe pozitia
A - automat, infrucét pe intrarea ana-
logicd Al1 este aplicat semnalul de la
traductorul de debit.

Starile de functionare, repaus sau
avarie sunt semnalizate optic pe cutia
variatorului, pe tabloul de comanda
proiectat fiind prevazuta o lampa de
semnalizare avarie HaVT care va fi
pusa sub tensiune de contactorul nor-

' mal deschis al releului de avarie Ra de

la iesirea variatorului. Avarierea variato-
rului va fi semnalizatd si acustic, caz

. pentru care s-a prevazut releul interme-
- diar KaVT.

in schema electricd de forta (fig.
IV.5.10) pentru circuitul motorului pom-
pei P3 se vor prevedea in mod obliga-
toriu sigurante fuzibile rapide. De ase-
menea, se va acorda o atentie deose-

| bitad alegerii motorului, mai ales in ce

priveste rezistenta de izolatie si se vor
lua toate masurile de protectie contra

| tensiunilor de atingere prevazute de
+ furnizor.




