
 
Procesul de dopare 

 
Figura 1 – Memoria elastică 

 
πϕ ⋅⋅=∆ 2max k , unde k reprezintă numărul de poziţii ale memoriei. 

Ne propunem să determinăm momentele de dopare pentru a evita citirile duble 
datorate faptului că frecvenţa de citire este mai mare decât cea de scriere, fr>fw. Pentru 
simplificare considerăm domeniul de faza de interes [ ( ) tktk ⋅⋅⋅⋅−⋅⋅ ππ 2,12 ], deci vom 

putea analiza procesul de dopare in domeniul [ π⋅2,0 ], astfel πϕ ⋅=∆ 2max  
 Se cunosc urmatoarele despre cadrul multiplex PDH secundar :  

• Cadrul multiplex PDH secundar 
o 848 biti  

�  824 biti de la afluenti 
� 24 biti de control 

• 10 biti de sincronizare 
• 1 bit de alarma 
• 1 bit de serviciu 
• 12 biti de semnalizare dopare (3 x 4 biti) 

o Rata de bit = 8448 kbps 
• Afluentii 

o Nr. Total de biti/afluent = 848/4=212 biti 
o Nr. de biti suplimentari/afluent = 24/4 = 6 biti 
o Nr. de biti de informatie/afluent = 212 – 6 = 206 biti 
o Rata de bit = 8448kbps/4 = 2112kbps 
o Rata de bit pentru bitii de informatie = 2112kbps*206/212 = 

2052.22641kbps 
o Rata de bit la intrare = 2048kbps 

• Analiza procesului de dopare se face folosind urmatoarele date :  
o fw=2048 kHz 
o cadrele de dimensiune : Nc = 206 biţi (doar informaţia utilă) 
o fr=2052.22641 kHz 
o poziţia de dopare = 155 

În prima fază, deoarece doparea nu poate fi facută oriunde  trebuie determinat un 
prag care când este depăşit se ia decizia de dopare. Acest prag trebuie determinat 
astfel încât după ce s-a luat decizia de dopare până în momentul când această dopare 
poate fi efectuată să nu fie depăşită valoarea maximă a defazajului. Cazul cel mai 
defavorabil ar fi când decizia de dopare se ia pe următoarea poziţie după un moment 



posibil de dopare, adică până la următoarea poziţie de dopare mai trebuie aşteptat un 
cadru. 

bNcprag ϕπ ∆⋅−⋅≤ 2 , unde bϕ∆  reprezintă defazajul care apare între cele două 
semnale de tact pe durata unui bit 

 

002059426.02
22641.2052

22641.42
)(2 ⋅⋅=

⋅⋅
=⋅−⋅⋅=∆ π

π
πϕ bwrb Tff  

 
575758086.02)424241913.01(2 ⋅⋅=−⋅⋅≤ ππprag  

 
În continuare vom determina momentele de dopare (vezi figura 2) : 

• Prima decizie de dopare se ia la poziţia : 
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Următoarea poziţie de dopare este la poziţia 361, iar faza în momentul dopării 
este: 743452786.02361 ⋅⋅=∆⋅ πϕb

, iar după dopare devine 

256547214.022361 ⋅⋅−=⋅−∆⋅ ππϕb
 

 
• Cea de-a doua decizie de dopare se ia la poziţia : 
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Următoarea poziţie de dopare este la poziţia 773. Faza în momentul dopării este: 
591936298.02256547214.02)361773( ⋅⋅=⋅⋅−∆⋅− ππϕb

, iar după dopare devine 

408063702.022591936298.02 ⋅⋅−=⋅−⋅⋅ πππ  
• Cea de-a treia decizie de dopare se ia la poziţia : 
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Următoarea poziţie de dopare este la poziţia 1391. Faza în momentul dopării este : 
864661566.02408063702.02)7731391( ⋅⋅=⋅⋅−∆⋅− ππϕb

, iar după dopare 

devine 135338434.022864661566.02 ⋅⋅−=⋅−⋅⋅ πππ . 
Dacă considerăm că schema de dopare din figura 2  este repetitivă putem 

determina frecvenţa medie de dopare ca fiind 3 dopări la 7 cadre, deci 
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Figura 2 – Procesul de dopare 


