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Implementarea unitatii de comanda si control

UCC care utilizeaza un bistabil pe stare
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Structura generala a unei unitati de comanda si control care utilizeaza un bistabil pe stare

UCC care utilizeaza un decodificator
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Structura generald a unei unitati de comanda si control care utilizeaza un decodificator

Unitati de comanda microprogramate

Principiul unitatilor de comanda microprogramate
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Format tipic de microinstructiune orizontala
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Salt la indirectare sau executie

Salt la executie

Salt |a extragere

Salt la decodificarea codului op.

Salt la intrerupere sau extragere

Salt la intrerupere sau extragere

Salt la Tntrerupere sau extragere

Rutina pentru
ciclul de extragere

Rutina pentru
ciclul de indirectare

Rutina pentru
ciclul de Intrerupere

Tnceput ciclu de executie

Rutina pentru ADD
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Amplasarea microinstructiunilor in memoria de comanda

Structura unei unitati de comanda microprogramate
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Elementele principale ale unei unitéti de comanda microprogramate
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Structura mai detaliata a unei unitdti de comandd microprogramate



