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Considerăm un sistem de n ecuaţii liniare cu n necunoscute scris matricial Ax=b, dacă 

  0det A şi dacă 0ija atunci sistemul Ax = b îl rescriem sub forma:
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Se continuă rezolvarea sistemului în forma   xx

Se alege vectorul aproximaţiilor iniţiale ale soluţiilor
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Metoda lui Jacobi presupune calculul unui şir de aproximaţii succesive ,...x,x )()( 21

cu ajutorul formulei de iteraţie de mai jos, care se poate demonstrează prin inducţie 

matematică:
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A x B \\ sistem liniar de ecuatii ce urmeaza a fi rezolvat prin iteratii succesive

N rows A( ) 1

A
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Sistemul se pune sub forma: X  X  care poate fi considerata recurenta;
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0 i jif

a
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A
i j 

A
i i 

 otherwise

j 0 cols A( ) 1for

i 0 rows A( ) 1for

a

 \\ începerea instructiunii iterative for

pentru transformarea matricei 

\\ elementele de pe diagonala

principala se egaleaza 0

\\ celelalte elemente se scriu dupa

raportul dat



0
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i 0 last B( )for
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\\ procedeu analog de calcul

pentru vectorul termenilor

liberi 

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sol

x
k 

  x
k 1 



k 1 mfor

x
m 
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\\ extragerea ultimei iteratii, care se adopta 

ca solutie a sistemului de ecuatii
sol

0.08277037

0.22287125

0.42372062

0.52249427
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m 250 i 1 m \\ numarul de iteratii propuse pentru determinarea solutiei;

se reduce pânã la valoarea la care solutia se stabilizeazã,

fapt ce se observã din afisajul numeric al procesului iterativ

(convergent).
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i 

  x
i 1 


x

i 
  x

i 1 
 \\ formula de recurentã

x
0 

 \\ initializarea primei aproximatii cu valorile vectorului  (fiecare element din  se incarca si in x).

Eroare B A sol Eroare
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Fie sistemul de ecuaţii de mai jos:

a11 x1 a12 x2 a13 x3 b1

a21 x1 a22 x2 a23 x3 b2

a31 x1 a32 x2 a33 x3 b3

][][][ BxA 



















333231

232221

131211

][

aaa

aaa

aaa

A


















3

2

1

][

b

b

b

B

   BAx 
1

][

Se scrie sistemul de ecuaţii sub formă matriceală şi se identifică matricea

coeficienţilor A, respectiv vectorul termenilor liberi B.

Ecuaţia matriceală obţinută se înmulţeşte la stânga cu inversa matricei A, astfel

obţinându-se relaţia de calcul a vectorului necunoscutelor x

  ][][][][][][][][ 111
BAxAABxAA  



Să se rezolve circuitul electic de mai jos implementând teoremele lui Kirchhoff

într-un bloc Given – Find.

R1:= 20 Ω, R2 := 10 Ω, R3 := 15 Ω, R4 := 10 Ω, 

E1 := 80 V, E3 := 90 V. 

Se cunosc parametrii circuitului electric:



Pasul 1. Se iniţializează valorile necunoscutelor cu zero.

Pasul 2. Se initroduce cuvantul cheie Given.

Pasul 3. Se scriu teoremele lui Kirchhoff pentru circuitul studiat.

Pasul 4. Se determină soluţia sitemului apelând funcţia Find.

I1 0 I2 0 I3 0

Given

I2 I1 I3 0

R1 I1 R2 I2 E1

R2 I2 R4 I3 R3 I3 E3

sol Find I1 I2 I3 

sol
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În cazul în care blocul Given–Find nu converge spre o soluţie exactă atunci acesta

se poate în locui cu blocul se poate utiliza la calculul direct al valorii uneia sau a mai

multor variabile. Given–Minerr care va returna o soluţie aproximativă astfel încât

această în locuită în sistemul de ecuaţii iniţial să determine o abatere medie pătratică

minimă.

• se iniţializează necunoscutele problemei;

• se introduce cuvântul cheie Given;

• se introduc ecuaţiile ce trebuie rezolvate în interiorul blocului Given-Find;

• se introduce comanda Minerr pentru determinarea necunoscutelor. 

înlocuim Find cu Minerr

x1 0 x2 0

Given

x1 e
x2

 9

sin x1  x2 5

sol Find x1 x2 sol

x1 0 x2 0

Given

x1 e
x2

 9

sin x1  x2 5

x1

x2
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Minerr x1 x2 
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